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TRANSMISIJE VOZIL – Gibalna enačba vozila



Koordinatni sistem vozila
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Sile na vozilo v X-Z ravnini



Sistem ravnotežnih enačb za vozilo
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Gibalne enačbe za nadgradnjo: 
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Gibalne enačbe za prvo podvozje: 
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Sistem ravnotežnih enačb za vozilo
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Gibalne enačbe za drugo podvozje: 
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Sistem ravnotežnih enačb za vozilo

(2) + (5) + (8):
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Gibalna enačba vozila
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(1) + (4) + (6) + (7) + (9):
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Sile in navori na potiskanem kolesu
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Sile in navori na gnanem kolesu

Pogonski navor 

kompenzira upore: 
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Pogonski navor 

omogoča pogonsko silo: 
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Sile pri pogonu 4x2, pogon na zadnjih kolesih
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Sile pri pogonu 4x2, pogon na sprednjih kolesih



Sile pri pogonu 4x4


